UR20

Miszaki
specifikaciok

Az UR20-at, az 0j generacids
nagy teljesitményii kobotjaink
els6 példanyat az alapoktol
terveztiik Gjra, hogy akar 30%-kal
nagyobb sebességet és nyoma-
tékot, fejlett mozgasvezérlési
képességeket és elsdosztalyu
felhasznaloi élményt nydjtsunk.

Az UR kobotok hihetetlen sok-
oldalusagot és paratlanul egy-
szer( hasznalatot biztositanak
alkalmazasainak. Az UR20 sem
kivétel ez aldl - 20 kg-os teherbi-
rasa és 1750 mm-es kinyulasa
idealis valasztassa teszi szamos
alkalmazasra a raklapozastdl a
gépkiszolgalasig.
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* El6zetes specifikaciok.
A vdltoztatas jogat fenntartjuk.

UR20*
Specifikacio
Teherbirds

Kinyulas
Szabadsdgi fokok szama

Programozas

Teljesitmény, Fogyasztas,
Maximalis Atlagos

Teljesitmény, Fogyasztds, Kdzepes
bedllitasokra jellemzé (koriilbelil)

Biztonsag

Tandsitvanyok

Teljesitmény

Er6érzékelés, Szerszamcsatlakozas

Tartomany
Precizitas

Pontossag

Mozgas

Ismétlési pontossag ISO 9283 szerint

Tengelymozgas

Alap

Vall
Koényok
1. csuklé
2. csuklé
3. csuklo

Jellemz6 TCP sebesség

Jellemzok

IP besorolas

ISO 14644-1 szerinti tisztaszobai
osztaly

Zajszint

Robot rogzitése
1/0 portok
Digitalis bemenet
Digitdlis kimenet

Analég bemenet

Szerszam |/0 tapellatas fesziiltsége

Szerszam 1/0 tépellatas

Fizikai jellemzok

Alapteriilet

Anyagok
Szerszamcsatlakozas
Csatlakozé tipusa

Kabel hossziséga (robotkar)
Tomeg a kabellel egyiitt
Uzemi hémérséklet-tartomany

Pératartalom

20 kg (44,1 font) teljes CoG eltolasnal, és az
egész munkaterileten

1750 mm (68,9 hiivelyk)
6 forgo csuklo

12 hiivelykes érint6képerny6 PolyScope
grafikus felhasznaldi interfésszel

1500 W
500 W
17 konfigurdlhaté biztonsagi funkcié

EN ISO 13849-1, PLd kategéria: 3,
és ENISO 10218-1, UL1740

Erd, x-y-z Nyomaték, x-y-z
200N 20.0 Nm
5.5N 0.2 Nm
10N 1 Nm
+0.05 mm

Munkavégzés Maximalis sebesség
hatésugara

+360° +120°/s
+360° +120°/s
+360° +150°/s
+360° +210°/s
+360° +210°/s
+360° +210%/s
2m/s

P54

5

Mniej niz 65 dB(A)

Dowolna orientacja

2

2

2

12/24V

2 A (kétérintkezGs) 1 A (egyérintkez6s)

® 245 mm 6 x M10 60° 105 mm kozépen
Aluminium, M(anyag, Acél

EN IS0-9409-1-80-6-M8

M8 | M8 8-tls

6 m (236 huvelyk)

64 kg (141,1 font)

0-50°C (32-122°F)

90%RH (nem kondenzal6do)

Vezérlodoboz
Jellemzoék

IP besorolas

I1SO 14644-1 szerinti tisztaszobai
osztaly

Uzemi hémérséklet-tartomany
Paratartalom

1/0 portok

Digitélis bemenet

Digitalis kimenet

Analég bemenet

Analég kimenet

Kvadratura digitalis bemenetek
1/0 tapellatas

Kommunikacio

Tépellatas

Fizikai jellemzok
Vezérl6doboz mérete

(Sz x Ma x Mé)

Témeg

Anyagok

IP44
6

0-50°C

90%RH (nem kondenzal6dod)

16

16

2

2

4

24V 2A

500 Hz vezérl6 frekvencia
Modbus TCP
PROFINET

Ethernet/IP

USB 2.0, USB 3.0
100-240VAC, 47-440Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2 hiivelyk x 17,6 hiivelyk x 10 hiivelyk)

12 kg (26,5 font)

Porfestett acél

A vezérlédoboz OEM verzidban is elérheté

3-pozicios aktivalo-betanité eszkoz

Jellemzoék
IP besorolas

Mellékelve a tanusitvanyokban

Pératartalom

Kijelz6 felbontasa

Fizikai jellemzok
Anyagok

Betanit6 eszk6z mérete

(Sz x Ma x Mé)

Tomeg

Kabel hosszlséaga

R

IP54

EN ISO 10218-1:2011
EN ISO 13849-1:2015

90% RH (nem kondenzal6do)
1280 x 800 pixel

Mianyag

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8 hiivelyk x 9,1 hiivelyk x 1,97 hiivelyk)

1,8 kg (3,961 font), 1 m-es kabellel a
betanité eszkézhoz

4,5m (177,17 hiivelyk)
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Javasolt furatkiosztas a robot alapjahoz

A robot alapjanak alulnézete

@210

6x $10.50 TTHRU ALL

Rogzitélemez csapokkal a robot alapjahoz
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EGYEB MEGHATAROZAS HIANYABAN: A MERETEK MILLIMETERBEN VANNAK MEGADVA

TURES: + 0,TMM # 0,5°
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