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ISMERKEDJEN ME
A KOBOTOKKAL

A koltséghatékony, biztonsagos és rugalmas egyuttmikodd robotok - vagy kobotok

- minden eddiginél konnyebbé teszik az automatizalast, még kis- és kozepes méretd
vallalkozasok szamara is. Noha a robotok rendkivil sokféle munkat képesek elvégezni,
vannak olyan feladatok, amiket jobban megéri automatizalni a tobbinél. Ez kimondottan
igaz abban az esetben, ha On most kezd megismerkedni a kobotokkal - ezért hoztuk
létre ezt az egyszer(, tiz Iépésbdl allo utmutatot.

HASZNALJA A KOBOT-METERT

Most telepit el6szor kobotokat? Keressen olyan folyamatokat, amelyek nagy részben

a skala “egyszer(” végéhez esnek kozel. Egy-két komplikalt elem még belefér, viszont ha
valaszai a skala “bonyolult” végéhez juttatjak el, akkor at kell gondolni a dontést. Egy
kobot tovabbra is képes automatizalni a folyamatot, viszont ebben az esetben elképzel-
hetd, hogy rendszerintegratortdl vagy egyéb forrasbdl tovabbi kilsd segitséget kell
igénybe vennie.

Kobotmeter

Egyszeri _ ﬁ Bonyolult

Az "egyszeri” oldal olyan feladatokat A "bonyolult” oldal olyan feladatokat
tartalmazzon, amiket gond nélkiil On tartalmaz, amelyekhez kiils6
is el tud végezni egyediil. segitség kell.




MITTUD
AUTOMATIZALNI?

Tudja meg 10 egyszerti lépésben

A kobotok szamara az idealis feladatokat az ismétléd6, manualis folyamatok
jelentik, amelyek emberi dolgozok kozelében zajlanak, de nem igényelnek emberi
kézligyességet, kritikus gondolkoddast, vagy azonnali dontéshozast. Erdemes
példaul a gépek kiszolgalasaval vagy az athelyezési muveletekkel kezdeni, illetve
az olyan folyamatok is ide tartoznak, amelyek ergonémiai séruléseket okozhatnak,
vagy arra késztetik az alkalmazottakat, hogy veszélyes gépekkel dolgozzanak.

Munkadarabok Kapcsolodas Telepités Programozas

Teljesitmény & adagolas & integracio & elkerités & logika

Hatdésugar Egyiittmiikodés Fogok & .. e e o
& teherbiras az emberekkel végszerszamok Kornyezet A jovo igenyei



“LJESITMENY

A kobotok dltalaban egyszer( feladatokat latnak el, kortlbeltl ugyanazzal

a sebességgel, mint ahogyan egy emberi dolgoz6 teszi azt. igy tehat olyan feladatok
automatizalasat gondolja végig, amelyek manualisan végzett teljesitményével

On elégedett. Azonban egy kobot természetesen non-stop munkavégzésre képes, akar
egész nap is - igy nagy valdészinliséggel emelkedést fog tapasztalni a termelésben.

De a kobotok emellett egységes, megbizhato teljesitmeényt is nyudjtanak, mindekozben
pedig a kis szakértelmet igényld munkat végzé alkalmazottak ideje felszabadul,

amit magasabb értéket teremté feladatokra fordithatnak.
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Kobotméter
Egyszerii _ ﬁ Bonyolult
Az emberi munkavégzéshez Magasabb sebességgel,

hasonl6 teljesitményi sebesség nagyobb kockazattal jar.




HATOSUGAR
& TEHERBIRAS

A kobotok kilonbozé méretekben érhetéek el, de altalanosan azokhoz a feladatokhoz
idedlisak, amelyek 1300mm-nél kisebb hatdsugarat igényelnek, valamint 10 kg-nal kon-
nyebb elemek mozgatdsaval jarnak. Ne felejtse el a végszerszam sulyat is be-
leszamitani a teljes terhelésbe! Amennyiben tobbféle folyamattal dolgozik, keressen
kulonbozd méretekkel és beallitasokkal rendelkezd kobotcsaladot. A nagyobb horderejd
feladatok kivételével, mint példaul a raklapozas, olyan feladatok automatizalasan gon-
dolkodjon, amelyeket emberek egy adott poziciéban végeznek el.

Kobotméter

Egyszerii _ — Bonyolult

10 kg alatti mozgatando elemek Tobb kobot, vagy a gyartoteriilet
és 1300 mm-nél kisebb hatésugar. megvaltoztatasa a hatosugar miatt.




MUNKADARA
& ADAGOLAS

A kobotok szamara ideadlis feladat olyan munkadarabokkal jar, amelyek egységesek méretben
és formaban, igy egyszerlbb a folyamatot pontositani, valamit az elemeket is konnyebben
veszi fel a végszerszam. A konnyU programozas érdekében a munkadarabokat egy asztalon,
vagy talcan ugyanabban a pozicioban tegyuk a robot el€, hogy az ugyanazt a folyamatot
ismételhesse egymas utan. Egy masik megoldas az lehet, ha az elemeket sorba rendezzik
(példaul talcan vagy kosarban), igy a robotnak csak azt kell megtanitani, hogy hol

a kezdé- és végpozicio, és, hogy hany elem van egy sorban, vagy oszlopban. Egyes kobotok
elére programozott raklapozo képességgel is rendelkeznek.

Kobotméter

Egyszeri _ ﬁ Bonyolult

Egységes méret és alak, Rendezetlen talalas
rendezetten talalva. és eltéré6 munkadarabok.
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KODE
-REKKEL

Az egyuttmUkodd robotokat ugy tervezték, hogy az emberek kozvetlen kozelében, biz-
tonsagosan dolgozzanak, de egy kockazatfelmérés segit megtalalni a megfelelé em-
ber-robot egyuttmiikodés mértékét az On esetében. Csakugy, mint az emberek kozti
egyuttmukodeésnél, a biztonsagi kockazatokat az éles szélekkel rendelkezd mozgo targ-
yak, vagy a vagoeszkozok, hegesztdpisztolyok, csiszolokerekek hasznalata jelenti. Az
idedlis egyuttmukodési kornyezet az, ahol az emberek azt csinaljak, amiben jok,

példaul a mulveletek felugyeletét, a kobot pedig elvégzi a munkadarabok
és gépek kezelésével jard ismétl6dd, manualis és potencidlisan veszélyes munkakat.

Kobotméter
Egyszerii _ ﬁ Bonyolult
A dolgozok és kobotok munkateriiletei, A kobot sebessége, a munkadarabok,
valamint kapcsolata meghatarozott. vagy a végszerszamok tovabbi biztonsagi

intézkedéseket kovetelnek meg.




PCSOLODAS
NTEGRACIO

, O0aE8n
Gondolja végig, hogy milyen gépekkel kell a kobotjanak egyuttmUkodnie, és, hogy hogyan . _B_F: “ a8 g
néz ki ez a kapcsolat. A kobot egyszerlien atveszi az emberi beavatkozas szerepét, mint
példaul egy ajto kinyitasat, munkadarabok fel-, vagy lepakolasat, vagy egy gomb
megnyomasat? Esetleg szorosabb integraciora van szikség a robot és a gép kozott,

kozvetlen érintkezéssel? Minél szorosabb kapcsolatban all kobotja az adott géppel,
annal bonyolultabb automatizalni a folyamatot.
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Kobotmeéter

Egyszer( _ ﬁ Bonyolult

A kobot a gépeket érinté emberi

A kobot kozvetleniil a gép 1/0-javal integral,
beavatkozast utanozza.

meghaladva az alapveto ciklus utasitasokat.




FOGOK &
-GSZERSZAMOK

A végszerszam a robotkarra van szerelve annak érdekében, hogy a munkadarabokkal és
a gépekkel dolgozzon. A szerszam lehet tapaddkorong, vagy kétujjas fogd ami felveszi a
munkadarabokat, ponthegesztd eszkdz, festékszoro, vagy szinte barmi amit el tud kép-
zelni alkalmazasa szamara. Tapadokorongok és fogok széles kore érhetd el robotkarok
szamara, és egyedi alkalmazasokhoz 3D nyomtatok vagy az erre szakosodott
beszallitok segitségével személyre szabott eszkdzoket is létrehozhat.

Kobotméter
Egyszerii _ ﬁ Bonyolult
Egységes munkadarabok, amiket a Eltéré méreti és alaki munkadarabok,

standard fogék konnyedén kezelnek. vagy egyedi végszerszamok.




TELEPITES
“LKERITES

A legegyszerlibb alkalmazasok esetében a kobot egy helyen kerdl rogzitésre, és ott végzi el
ugyanazt a feladatot Ujra és Ujra. A konnyU sulyu és konnyen programozhato kobotokat a
folyamatok kozott mozgatni is lehet, akar egy guruld allvanyra is lehet 6ket szerelni, hogy
meég kényelmesebb legyen a folyamat. Azt kell csak fejben tartani, hogy minden athelyezés
alkalmaval a kobotot helyzetbe kell hozni, azaz lokalizalni kell a munkatertlettel, hogy a

munkadarabok és a gépek ott legyenek, ahol a kobot szamit rajuk. A programok a vezeérl6-
egységen tarolhatdak és egy gombnyomassal betolthetdek.

Kobotméter

Egyszer( _ ﬁ Bonyolult

A robot egy helyen rogzitve, A robot mozog és nagy sebességgel dolgozik, vagy
atlagos emberi sebességgel dolgozik. tovabbi biztonsagi ovintézkedéseket kovetel.




KORNYEZET

A kobotok szinte minden olyan kornyezetben képesek a munkavégzésre, ahol az embe-
rek is, a hémeérsékletet, a zajt, vagy a tisztasagot érinté panaszok nélkul. A masik végletet
érintéen pedig a kobotok tisztatér besorolassal rendelkezé higiénikus kornyezetben is
megtalalhatdak. Azonban mint minden berendezésnek (csakugy, mint az emberi dolgo-
zoknak), a kobotoknak is sziikségik lehet extra védelemre extrém korilmények kozott.

Kobotméter
Egyszerii _ — Bonyolult
Szokvanyos munkakornyezet Extrém kornyezet, vagy higiéniai vagy

emberi dolgozok szamara. tisztatér kivanalmakat igényl6 alkalmazasok.




DROGRAMOZAS
& LOGIKA

Minél tobb géppel vagy eszkozzel kell kobotjanak egyttt dolgoznia, annal bonyolultabb
lesz az alkalmazas. Az egyszerd athelyezd mdveleteket, melyek egységes méretekkel és
rendezett poziciokkal jarnak, akar percek alatt is be lehet programozni. A kulonféle
mUveletek vagy munkadarab tipusok kozotti valtast is altalaban hamar el lehet végezni.
A tapasztalatok szerint az a folyamat szamit esélyes jeloltnek az automatizalasra, amely
soran a robot ugy képes végezni a dolgat, hogy egyszerd és minimalis visszajelzésre van
csak szuksége kulsé érzékel6ktdl, vagy vezérl6ktdl.

Kobotméter
Egyszer( _ ﬁ Bonyolult
Egyszeri, egységes Olyan alkalmazasok, amelyek képalkoté

athelyezé miiveletek. rendszereket, er6- vagy biztonsag-érzékel6ket.




A JOVO IGENYE]

Amennyiben még csak most ismerkedik a kobotokkal, jo otlet, ha a foldon marad.
Ez viszont nem jelenti azt, hogy nem gondolkodhatna elére. Miutan megtapasztalta
az elsd sikereket, mas szemmel fog nézni a manualis mUveletekre. Nézzen utana az
elérhetd kobotoknak és gondolja végig, hogy a kobot, amely ma kielégiti az On
szukségleteit, a jovében is képes lesz-e erre. Miutan telepitette az elsé kobot
alkalmazasat, el6fordulhat, hogy ugy érzi, ami a kezdésnél tul nagyravagyonak tdnt,
az mara mar teljesen magatol értetéddve valt.

A kobotok rugalmasak, konnyii sulyuak és egyszeriien programozhatoak, igy
konnyen azon kaphatja magat, hogy az elsé kobotjaval egyre igényesebb
alkalmazasokat probal ki gyartéteriiletén. A kiilonb6z6 méretii és beallitasu
kobotcsaladbdl valo valasztas segitségével konnyedén alkalmazhatja az
ujonnan szerzett tudast és gyorsan Uj alkalmazasokat hozhat létre.

Kobotméter

Egyszerii _ — Bonyolult

A jelen egységes Ami nagyravagyonak tiint, amikor elkezdte
folyamatai hamarosan alapjaratnak tiinhet!




SEGITUNK A
KEZDESBEN!

Kérjen kobot bemutatot az on tersegében
lévd forgalmazotol és fedezze ftel,
mennyire egyszerl megkezdeni

a kobotokkal valé munkat.

A Universal Robots-ot 2005-ben két tarsaval Esben @stergaard, a val-
lalat m(iszaki igazgatdja alapitotta a daniai Odensében. A célja az volt,
hogy a robottechnologia mindenki szamara elérhetévé valjon, és hogy
létrehozzanak egy olyan kisméretd, felhasznalobarat, megfizetheto és
rugalmas ipari robotot, amellyel biztonsagosan egyditt lehet dolgozni.
Midta az els6 UR-robot 2008-ban megjelent a piacon, a vallalat
jelentds novekedést mutatott a felhasznaldbarat robotok teriletén, és
immar vilagszerte tobb mint 50 orszagban értékesit.

A Teradyne Inc. részét képzé vallalat székhelye a daniai Odensében
van, emellett pedig lednyvallalatokkal és regionalis irodakkal ren-
delkezik az USA-ban, Spanyolorszagban, Németorszagban,
Olaszorszagban, Csehorszagban, Kinaban, Szingapurban, Indiaban,
Japanban, Tajvanban és Dél-Koreaban.

Tovabbi informacidért latogasson el a vallalat weboldalara:
http:/www.universal-robots.com
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