Kollaborativ
robotos raklapozo
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A M SY AA1 8 O | termeld iizemek szamara. A csomagolosorok

egyik ilyen részfeladata lehet a raklapok
megrakdsa is, amelyre az AA180 kollaborativ
robotos (kobotos) raklapozo dllomasunk kinal
hatékony megolddst. A Universal Robots

- alapesetben UR10e, opciondlisan UR20e -
kobotjaival m(ikédd allomads - jellemzéen az
UR+ 6koszisztémaban elérhet6 szertedgazo
szoftveres es hardwares kiegeszit6kkel - a
gydrtds pontos igényeire szabhata.
Igenypontkent fontos megadni a gydjték
tipusat, sulyat, méreteit, érkezési
gyakorisagat, a raklapelrendezési mintat,

az esetleges rétegtakard lap és adatcimke
helyet, a kobot szamdra rendelkezésre allg
helyet,

Tapfesziiltség: egyfazisu, 230 VAC, \(
Max. teljesitmény felvétel: 400 watt N D
Helysziikséglet: alaphelyzetben 0,5 m? I\I
Max. kinyulds: UR10e 1300 mm / UR16e 900 mm 2
N vdkuumos, mechanikus megfogaék / Megfogd és termék
P . i egyuttes max. sulya: UR10e 12,5 kg / UR20e 20 kg* L1
N D vizszintes, fliggdleges kobot mozgatok,
Lo et ey L . . Rakatmagassdg: akadr 215 cm J
— / optikai és egyéb érzékeldk, biztonsdgi
( ) , . X Max. litemszdm: akdr 10 doboz/perc**
egysegek / Cobot Lift berendezéssel |
Q .. . . e Siritett levegd igény: alkalmazads fliggd
megndovelt emelhetd suly, kiszolgalasi j
D tdvolsdg / gydijto rendezdk

* KUlon kiegészitdvel ndvelhetd
** A maximdlis Gtemszdm az adott helyi kériilményektél a gép konfigurdciéjatal fligg!
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