Specifikaciok
Terhelhet6ség
Hatésugar
Szabadsdagfokok

Programozas

Teljesitmény

Aram, fogyasztas,
maximalis atlag

Biztonsag
Tanusitvanyok

Er6érzékelés, eszkoz karima
Hatokor

Felbontas

Pontossag

Mozgas

P6z ismételhetéség
az IS0 9283 szerint

Tengelymozgas
Alap
vall
Konyok
1. csuklé
2. csuklo
3. csuklo

Tipikus TCP sebesség

Jellemz6k

IP besorolas

ISO 14644-1 tisztatéri mindsités
Zaj

Robot rogzités

1/0 portok
Digitélis bemenet
Digitalis kimenet
Analég bemenet

1/0 dramellatas fesziiltsége a
szerszamban

1/0 dramellatas a szerszamban

Fizikai adatok
Alapteriilet
Anyagok

Eszkoz (end-effektor)
csatlakozoéjanak tipusa

Robotkar kabelhossza
Tomeg a kabellel egyiitt

Miikodési hémérséklet
tartomany

Paratartalom

UR3e

3kg (6.6 Ibs)

500 mm (19.7 in)

300w
Er6, x-y-z Nyomaték, x-y-z
30.0N 10.0 Nm
20N 0.1 Nm
3.5N 0.1 Nm
+0.03 mm
Tartomany Max. sebesség
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +360°/s
+360° +360°/s
Infinite +360°/s

Kevesebb, mint 60 db(A)

600 mA

@128 mm

11.2 kg (24.7 Ibs)

UR5e

5kg (11 Ibs)

850 mm (33.5in)

12 colos érint6képerny6 polyscope grafikus felhaszndléi interfésszel

EN ISO 13849-1, PLd Category 3, and EN ISO 10218-1

570 W
Erd, x-y-z Nyomaték, x-y-z
50.0 N 10.0 Nm
3.5N 0.2 Nm
40N 0.3 Nm
+0.03 mm
Tartomany Max. sebesség
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s

Kevesebb, mint 65 dB(A)

1.5 A (két pines) 1 A (egy pines)

@ 149 mm

20.6 kg (45.4 Ibs)

UR10e

10 kg (22 Ibs)

1300 mm (51.2 in)

6 forgd csatlakozas

615 W

17 dllithaté biztonsagi funkciod

Eré, x-y-z Nyomaték, x-y-z
100.0N 10.0 Nm

5.0N 0.3 Nm
55N 0.6 Nm

+0.05 mm

Tartomany Max. sebesség
+ 360° +120°/s
+360° +120°/s
+360° +180°/s
+ 360° +180°/s
+360° +180°/s
+360° +180°/s

1m/s (39.4in/s)

P54
5
Kevesebb, mint 65 dB(A)
Barmilyen orientdcio
2

2
2

12/24V

2 A (két pines) 1 A (egy pines)

@190 mm

Aluminium, mlianyag, acél
M8 | 8-pines M8
6 m (236 in)
33.5kg (73.9 Ibs)

0-50°C

90%RH (nem kicsapddo)

UR16e

16 kg (35.3 Ibs)

900 mm (35.4 in)

585 W

Eré, x-y-z
160.0 N
25N
55N

+0.05 mm

Tartomany
+360°
+360°
+360°
+360°
+360°
+360°

Nyomaték, x-y-z
10.0 Nm
0.4 Nm
0.6 Nm

Max. sebesség
+120°/s
+120°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s
+180°/s

Kevesebb, mint 65 dB(A)

2 A (két pines) 1 A (egy pines)

@190 mm

33.1 kg (73 Ibs)

MUSZAKI ADATOK

Vezérlodoboz
Jellemzok
IP besorolas

1SO 14644-1 tisztatéri mindsités
Kornyezeti hémérséklet tartomany

1/0 portok

Digitalis bemenet

Digitalis kimenet

Analég bemenet

Analég kimenet

Kvadratura digitalis bemenetek

1/0 aramellatas

Kommunikacio

Eréforras

Paratartalom

Fizikai adatok

Vezérl6doboz mérete

(szélesség x magassdag x mélység)

Suly

Anyagok

Vezérloegység

Jellemzok

IP besorolas
Paratartalom

A kijelz6 felbontasa
Fizikai adatok
Anyagok

Tomeg 1m TP kabellel

Kéabelhossz

Lépjen kapcsolatba a Universal Robots-szal még ma

A Universal Robots vilagszerte tobb mint 50 kihelyezett irodaval és egy széleskor(

P44

0-50°C

24V 2A

500 Hz vezérlé frekvencia
Modbus TCP

PROFINET

Ethernet/IP

USB 2.0, USB 3.0

100-240VAC, 47-440Hz

90%RH (nem kicsap6dd)

475 mm x 423 mm x 268 mm
(18.7inx 16.7in x 10.6 in)

12 kg (26.5 Ibs)

Porbevonatos acél

IP54
90%RH (nem kicsap6do)

1280 x 800 pixels

Muanyag, PP
1.6 kg (3.5 Ibs)

4.5m (17717 in)

partnerhaldézattal (terjeszték és rendszer integratorok) rendelkezik.



